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mnogości a. Najgłębszy i elegancki rezultat 
należy do G. Hatósza, mianowicie dla do­
wolnej funkcji addytywnej f(n) i dowolnych 
liczb rzeczywistych a, x ^  1, zachodzi nie­
równośćv,(n;/(«) = «)<<■( Z P ~ ' )  2’
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gdzie c jest pewną stałą absolutną.
Przedostatni rozdział dotyczy bardzo wa­

żnej funkcji arytmetycznej h{n) — liczby klas 
ideałów ciała kwadratowego o wyróżniku 
— n. Nie jest to funkcja ani addytywna, ani 
multyplikatywna. Mało wiadomo o h(n) dla 
pojedynczych wartości n, natomiast znane są 
dość silne wzory asymptotyczne dla momen­
tów. W książce autor dowodzi istnienia dy- 

strybuanty asymptotycznej dla h(n)f N/n .
W ostatnim rozdziale autor sformułował 

wiele problemów i postawił kilka hipotez.
Książka Elliotta jest przeznaczona dla 

specjalistów z teorii liczb. Przedstawia ona
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dużą wartość również dla matematyków 
pracujących wyłącznie w probabilistyce.

Uważam, że recenzowana książka ilustruje 
główny nurt probabilistycznej teoriii liczb. 
W książce Czytelnik nie znajdzie żadnego 
śladu dwóch potężnych metod współczesnej 
analitycznej teorii liczb, mianowicie metody 
dyspersyjnej i metody ergodycznej Linnika. 
Te dwie metody stosuje się do innych za­
gadnień.

Autor potraktował zadanie napisania ob­
szernej monografii bardzo poważnie i wy­
konał je z entuzjazmem. Każdy rozdział za­
kończony jest obszernymi uwagami meryto­
rycznymi i historycznymi. Bardzo atrakcyjne 
są zamieszczorie wypowiedzi i listy Erdosa, 
Turana oraz innych ciekawych osób. Przed 
stroną tytułową umieszczono reprodukcje 
fotografii Turana, Erdosa, Kaca i Kubiliusa 
— prekursorów teorii.

Henryk Iwaniec
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